MXL-40 PARAMETRE LISTESI

5sn
GIRIS AYARLARI KONTROL AYARLARI GENEL AYARLAR
PINP CONF m PID CONF m GENN  CONF
ISSL |PT100 IGIN 1 WSSL BASINC ICIN 2 ‘ HT  ORANSAL B. UL SET DEGER|
— ATUN HESAPLAR MIN
RTDS [0: ONDALIKSIZQUASL ~ 4:4-20 mA HT  INTEGRAL Z. uu SET DEGER|
1: ONDALIKLI 2:0-10V ATUN HESAPLAR MAX
UNIT [C DPNT ~ NOKTA DHT TUREV Z. UDFT KULLANICI
F KAYDIRMA ATUN HESAPLAR ONAYAR
LOL [MIN COEF  CARPIM ULTT SERVO MOTOR H FOFT FABRIKA
KATSAYISI SURESI ONAYAR
NT  CFV G ULHY SERVO MOTOR CPS TEKNISYEN
AC KAPA HIZI @ SIFRE
OL MIN SKALA UOPT SERVO MOTOR MIN
o | AC AC SURESI HABERLESME AYARLARI
PL MAX SKALA UCLT SERVO MOTOR MIN CON CONE
KAPAT KAPAT SURESI
UOF DE 5 ER ALT ALARM TIP| SADR : SLAVE ID ADRESI
DUZELTME
LRS ALARM BAUD: iLETiSiM HIZI 3:0600
DEGERI [PRTY: PARITY SECIMI 0:YOK
ALH  ALARM 1:0DD 2:EVEN
HISTERESIZ STPB : STOP BIT 0:1STOPBIT
ULHS LU BANT 1:2STOPBIT
PROTOKOL : MODBUS RTU
PV: 30001 _SV:40001

ISSL: Girig tipi segimidir. 0:Termokupl 1:%00 2:Basing transmitteri / ~ . \
RTDS: ISSL 1 Segilirse goziikiir. 0: Ondaliksiz pt100 okuma  1:Ondalikli pt100 okuma S ET D EG E RI

UNIT:  Gosterge birimidir. C-F - U o

LoL: Minimum 6lgiim degeri.Basig transmitterinde 4 mA e karsilik gelen etiket degeri girilir YUKARI ASAG|

UPL: Maximum 6lgim degeri.Basing transmitterinde 20 mA e karsilik gelen etiket degeri girilir TUSLARIYLA :
PUOF:  Okunan degere burada girilin deder kadar ekleme gikarma yapilir. AYARLAYIN.OTOMATIK

IFT: Okuma hizidir. \HAFIZAYA ALACAKTle
UASL:  ISSI 2 Segilirse gézitkir. 2-0-10v  4-4-20ma  giris segilir.
DPNT:  ISSI 2 Segilirse gozikir. Ondalik kaydirma katsayisidir. 0:XXXX 1:XXX.X 2:XX.XX /OTO / MAN \
TCSL: __ISSL 0 Secilirse goziikiir. Termokupl tipi secimidir. 2: feconst_4: nicrni_8:ptrhpt

PHT: Oransal band.Autotunn bﬁinde cihaz tarafindan belirlenir SET TU$UNA UZUN

IHT: Integral zamani.Autotunn bittiginde cihaz tarafindan belirlenir SURE BASILI .

DHT:  Turev zamani.Autotunn bittiginde cihaz tarafindan belirlenir TUTARAK SECIM

ULTT:  Kullanilan servomotorun siresidir. \YAPAB| LIRSINIZ /
ULHY:  Ultt parametresinin yiizdesi olup mnimum step hareketlerini belirler \
UOPT:  Iki agma komutu arasindaki minimum siredir

UCLT:  iki kapatma komutu arasindaki minimum stiredir AUTOTU N N

ALT: Alarm tipi segimi YUKARI VE ASAG|
ALRS:  Alarim degeri.Alt 4 girilirse set degerinde ilave edilecek deger girilir. TU$|_AR| NA AYNI

ALH: Alarm histeresiz degeri ANDA BASARAK
uLHs: __Oli band degeri.Set degeri etrafinda hareketsiz bolge olusturur. BASLATABILIRSINIZ. )
SUL: Set degeri alt deger sinir

SuuU: Set degeri Ust deger sinirn
UDFT:  Kullanici parametre kayit veya yiikleme

FDFT:  Fabrika ayarlan yikleme
TCPS: __Teknisyen parametre sifresi



