EMKO KONTROL CiHAZI AYARLARI VE BAGLANTILARI

PARAMETRE AYARLARI

5 sn boyunca MENU tusuna basin
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PINP CONF MENUSU (menu tusuna 5sn. siireyle basin)
Sensor ayarlarinin yapildigi bolim
1-) PT/100 Ayarlari
NO KOD ACIKLAMA DEGER
1 ISSL  |Sensor Tipi 0001
2 rtds Ondalik hane ayari 0001
3 UNIT |Birim segimi C
4 LOL Minumum skala degeri 000,0
5 UPL Maksimum skala degeri 100,0
6 Puof |Dlizeltme (Offset) degeri 0000
7 IFLT Filtre zamani 001,0
2 - ) Keller ayarlari  ( 0- 10 bar transmitter igin )
NO KOD ACIKLAMA DEGER
1 ISSL Sensor Tipi 0002
2 UASL |Transmitter Tipi _ 0001 0-5V
3 dPnt |Ondalik hane ayari 0001 0002 0-10v
4 UCAL |Kalibrasyon tipi (basing icin) 0001 0003 0-20mA
5 tPOL [Minumum Transmitter Degeri 0000 0004 4-20mA
6 tPOH [Maksimum Transmitter Degeri * 0010
7 CoEF [Katsayi degeri 1000
8 UNIT |Birim segimi u
9 LOL Calisma skalasi alt degeri 000.0
10 UPL |Calisma skalasi Ust degeri * 010.0
11 PuOF |Dizeltme (Offset) degeri 0000
12 IFLt Filtre zamani 001,0

* 0-16 bar basing transmitteri kullanilacaksa “tPOH” ve “UPL” degerlerini 0016 olarak giriniz.



PID CONF MENUSU (menu tusuna 5sn. siireyle basin, ardindan yukari ok tusuna basin)

Servomotor ve Alarm ayarlarinin yapildigi bolim

NO KOD |ACIKLAMA DEGER
1 P-HT [Oransal isitma zamani XXXX FABRIKA
2 I-HT  |Turetilmis 1sitma zamani XXXX AYARLARI
3 d-HT |Birlestirilmis 1sitma zamani XXXX KALACAK
4 Ultt Servo Motor Surresi  * 0025
5 ULHy |Servo Motor Araligi Yizdesi 001,0
6 Alt Alarm Tipi 0004
7 ALH Alarm Histerisiz ** Aciklamayi
okuyunuz
Ar Antireset Degeri 004,0
9 ULHS |Oli band arahg 000,0

* Ultt degerini girerken servomotorun lizerinde yazan degerin %5 fazlasini giriniz.
** Eger ALH 010,0 ve ALr 005,0 girildiyse brilor set degerinin 5 derece altina distliglinde yeniden
devreye girer. [ Set Degeri - ( ALH - ALr )] bize briloriin devreye girecegi maksimum sicakligi verir.

Ornegin; Calisma sicakhg (PSEt) 50, ALH degeri 10 ve ALr degeride 5 olarak girilirse;
Briilor 55 derecede durur, sicaklik 45 dereceye distigiinde de tekrar calismaya baslar.

GENN CONF MENUSU (menu tusuna 5sn. siireyle basin, ardindan
yukari ok tusuna2 defa basin)

NO KOD ACIKLAMA DEGER
1 SUL [Calisma araligi alt limit XXXX 4 .
2 SUu alisma araligi Gst limiti XXXX 4— S1z
callyma aranel U BELIRLEYECEKSINIZ
3 tCPS  |Teknisyen sifresi XXXX L

CALISMA DEGERINi AYARLAMA: Ana meniideyken SET dusuna bir kere basilirsa "PSEt" degeri ekrana gelir.
Bu deger sistemin ¢alismasi istenilen sicakligi/basincini ifade eder. Yukari asagi ok tuslariyla istenen galisma
degeri ayarlanir.

Calisma degeri ayarlandiktan sonra, bir kere daha set tusuna basilirsa ekrana "ALr" degeri gelir. Bu deger
brilorin ayarlanan calisma sicakhigi/basincinin ne kadar Ustline giktiktan sonra duracagini belirlemeye yarar.
Ornegin PSEt degeri 50 dereceye ALr degeride 5 dereceye ayarlanirsa, briilér 55 dereceye geldiginde durur.

AUTO TUNE: Bitlin parametre ayarlari bittikten sonra kontrol cihazinin saglikli ¢alisabilmesi icin AUTO TUNE
yaptiriimasi gereklidir. AUTO TUNE yaptirmak icin yukari ve asagi ok tuslarina ayni anda basiniz ve AT lambasi
yanana kadar basili tutunuz. AUTO TUNE islemi bitene kadar bekleyiniz AT lambasi sondiigli zaman AUTO
TUNE bitmis demektir. AUTO TUNE bitmeden ¢ikis yapmak icin yukari asagi ok tuslarina ayni anda basmak
yeterli olacaktir.

MANUEL KONTROL : Set tusuna MAN lambasi yanana kadar basarsaniz kontrol cihazi manuel ¢alisma
moduna gecer ve ok tuslariyla servomotoru kontrol edebilirsiniz. Manuel moddan ¢ikmak icin ok tuslarina
AUTO lambasi yanana kadar basili tutmalisiniz.




EMKO Elektrik Baglantilari
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8-13 koprulenerek briilérin T6 ucuna baglanacaktir.

9 numara, brildriin T7 ucuna 14 ise T8 ucuna baglanacaktir.

16-17 numarah bacaklar ise brilérde T1, T2' ye baglanacaktir.

Eger T1 ve T2 ye emniyet termostati bagl ise EMKO'nun 16-17 numarali bacaklari
emniyet termostatina seri baglanacaktir.

EMKO'nun besleme uglari 23 ve 24 numarali bacaklardan yapilir.

Pt-100

12V
IEI Max.50mA

PT 100
1-2-3 Numarali bacaklardan PT100 baglantisi yapilir.
Ortak u¢ 1 numarali bacaga baglanacaktir.

KELLER

Basing transmitterinde

"1 ( eksi ) numarali bacak EMKO'nun 3 numarasina"

"3 (art1) numarali bacak EMKQO'nun 4 numarasina" baglanacaktir.




